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Open Controller Enabled
by an Advanced real-time Network

Die Steuerungstechnik nimmt eine Schllisselrolle in der modernen
Produktionstechnik  ein.  Fortschrittliche  Steuerungskonzepte
garantieren eine hohe Produktivitat. Die heutige Individualitat der
zu fertigenden Produkte stellt jedoch komplexe Anforderungen an
die Automatisierungstechnik, die eine weitere Steigerung der
Produktivitdt erschweren. Heutige Steuerungen werden diesen
Anforderungen aufgrund ihrer geringen strukturellen Flexibilitat
nicht gerecht.

OCEAN

Ziel des von der EU geférderten Projekts OCEAN ist es daher,
eine  echtzeitfahige Plattform  flir verteilte  Steuerungs-
anwendungen zu realisieren, die eine dynamische Integration von
Steuerungskomponenten basierend auf einer offenen
Spezifikation unterstitzt. Dies ermoglicht eine flexible und
anwendungsspezifische Konfiguration von Steuerungssystemen.

Distributed Control System Real-Time Framework (DCRF)
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In der zweiten Projekiphase wird die im EU-Projekt OSACA
entwickelte Referenzarchitektur fir offene Steuerungssysteme
unter Berlcksichtigung aktueller Anforderungen weiterentwickelt.
Der Schwerpunkt wird hierbei auf der Spezifikation von
Komponenten zur Prozesslberwachung und zur Adaption von
Steuerungen an unterschiedlichste Maschinenkinematiken liegen.
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Als Projektergebnis werden somit eine Kommunikationsplattform
fur offene, verteilte Steuerungssysteme und eine Spezifikation fir
Steuerungskomponenten zur Verflgung stehen, die eine
wirtschaftliche Entwicklung offener Steuerungen erlauben.

Open Source

Die Realisierung der echtzeitfahigen, offenen Kommunikations-
plattform wird im Rahmen des OCEAN Projekts mit RT-Linux
(RTAI) und RT-CORBA (TAO) auf frei verfliigbarer Open Source
Software basieren. Die OCEAN-Kommunikationsplattform wird
ebenfalls als Open Source Software angeboten werden. Hierdurch
entfallen Lizenzkosten flr die Basissoftware, so dass
insbesondere auch kleine und mittelstandische Unternehmen mit
ihrer Steuerungsentwicklung auf die Projektergebnisse aufsetzen
kénnen.
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